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В монографии исследуются механические передачи 

планетарного типа с сателлитом, содержащим два ряда 

роликов, контактирующих с двумя центральными 

колесами. Разработанные конструкции передач позволяют создавать 

малогабаритные редукторы с малой материалоемкостью и высокой 

нагрузочной способностью. Исследованы структура, геометрические и 

кинематические параметры передач, проведены силовой анализ и 

теоретическая оценка КПД. Приведены результаты компьютерного 

моделирования и экспериментальных исследований. Разработана методика 

расчета и проектирования сферических роликовых передач. 

Предназначена для конструкторов, разработчиков новой редукторной 

техники, научных работников, аспирантов. Может быть полезна студентам 

технических специальностей университетов. 
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